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GB/T 40429-2021. MH 5001 5 5E 11 LA K2 R H)ARE R 5E SCid T4 S0k
3.1

WA AN ZBIEi% % aerodrome unmanned equipment
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RJE: GB/T 40429-2021, 2.4, H1&M]
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T AZEI$INEE unmanned driving feature
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3.5

T AZWESE unmanned driving system
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’ITIE1T8 4 operational design condition
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—

BITIEHIB operation controller
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3.9

#R{ESR operator
XTI BARII A, TR SIS AT 38 20 B B 28 S AR S5 A B I B & T HRIRAE N .
[Ki: GB/T 40429-2021, 2.17.1, fA&ek]
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EE take over
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3.12
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	4.5.1　应具备数据记录装置或系统，数据记录在本地存储不少于3天，在后台存储不少于90天，且数据记录应确保数据
	4.5.2　应记录和存储无人驾驶设备运行状态数据，数据至少应包含以下内容：
	4.5.3　应具备在线监控功能，能实时回传下列第a）至d）项信息，并自动记录和存储下列各项信息在设备发生不安全事
	4.5.4　数据记录一旦达到系统存储量限制，已保存数据的覆盖应遵循先进先出的原则。
	4.5.5　数据记录系统失电，应能保证数据可恢复。
	4.5.6　应防止非授权访问，未经授权不应修改、删除数据，上传的数据应进行加密。

	4.6　环境适应性要求
	4.6.1　应能在环境温度为-15 ℃~45 ℃、相对湿度不大于95%的条件下正常工作（用户有特殊要求的除外）。
	4.6.2　电磁兼容的测试方法和限值应符合GB 34660的要求。


	5　无人登机桥技术要求
	5.1　基础功能要求
	5.1.1　应能自动规划运动路径，无人驾驶系统被激活后按规划路径运动到作业位置。
	5.1.2　应具备识别运动路径上障碍物的能力，且不应发生碰撞。
	5.1.3　应具备识别目标航空器舱门的能力，且应至少在距离目标航空器1.5 m范围内识别到航空器舱门，当舱门超出
	5.1.4　应具备识别同一机位相邻登机桥的能力，运动过程中应避免与相邻登机桥碰撞。
	5.1.5　应具备识别自身位姿（长度、高度、桥身角和桥头角）的能力，若位姿识别功能失效，应执行最小风险策略。
	5.1.6　在执行动态驾驶任务过程中，无人驾驶系统应能完全控制登机桥的行走、升降、接机口转动、活动地板运动、遮篷
	5.1.7　接机口前门应能自动打开或关闭。
	5.1.8　若配置远程工作站用于人工接管，远程工作站应具有与本地工作站一致的功能，且远程工作站与本地工作站接管权
	5.1.9　当无人登机桥被远程接管后，远程工作站应设置监控系统，显示器至少应能显示包括接机口、本地工作站、通道渡
	5.1.10　应设置声光提示装置，处于无人驾驶模式或被远程接管时应发出提示信号。
	5.1.11　应设置声光提示装置，完成靠接航空器或泊桥时应发出提示信号。
	5.1.12　在无人驾驶模式或被接管模式下，本地工作站和无人登机桥上配置的紧急停止按钮均应有效；远程工作站仅当成功
	5.1.13　无人登机桥完成靠接航空器后的位置偏差精度如下：
	5.1.14　安全靴或等效检测装置应具有自动功能。
	5.1.15　无人登机桥内部照明、空调应具有远程开关功能。
	5.1.16　应配置航空器舱门关闭或打开状态检测功能。

	5.2　可靠性
	5.2.1　在平坦、干燥，具有良好附着能力，坡度不大于3%的地面上，以无人驾驶模式进行合计不少于2000次作业的
	5.2.2　无人登机桥在通过5.2.1试验后，应以无人驾驶模式在真实运营机场进行合计不少于200次作业的运行可靠


	6　无人机动设备技术要求
	6.1　基础功能要求
	6.1.1　应具备持续识别可运行区域的能力，在无人驾驶模式下应确保只能在可运行区域行驶，当超出可运行区域时应立即
	6.1.2　应具备识别道路限速标志的能力，在限速路段正常行驶速度应不高于限速标志所示速度、不低于限速标志所示速度
	6.1.3　应具备识别道路减速和等待标志、机动车信号灯、隧道、环形路口、无信号灯十字交叉路口、停车位的能力，行驶
	6.1.4　应具备按车道线（含弯道）稳定行驶的能力，可沿车道线由长直道驶入并驶出弯道，全程应始终保持在本车道内行
	6.1.5　应具备识别行人横穿道路的能力，并主动进行避让，不应发生碰撞。
	6.1.6　应具备识别行人在道路内侧沿道路行走的能力，应通过跟随或绕行的方式避免与行人发生碰撞。
	6.1.7　应具备识别前方相邻车道设备切入本车道的能力，并可主动减速避免与切入设备发生碰撞。
	6.1.8　应具备识别前方本车道内设备切出本车道的能力，并可在前方设备切出后主动加速行驶。
	6.1.9　应具备识别对向车道设备占用本车道行驶的能力，并主动进行避让、且不应发生碰撞。
	6.1.10　应具备识别前方设备行驶状态的能力，应稳定跟随前方设备减速刹停、起步加速，且不应发生碰撞。
	6.1.11　应具备识别前方设备突然切出后且原车道内存在静止设备的能力，且不应发生碰撞。
	6.1.12　应具备识别前方设备紧急制动的能力，且不应发生碰撞。
	6.1.13　应具备并道行驶的能力，确保相邻车道安全时方可进行并道。
	6.1.14　应具备由道路外驶入车道的能力，确保周围安全时方可驶入车道。
	6.1.15　遇有执行任务的警车、消防车、工程抢险车、救护车、其他应急救援车辆以及护卫车队，应主动进行避让。
	6.1.16　应具备识别前进方向道路上障碍物的能力，可分别通过原车道内停止或借对向车道绕行的方式避免与障碍物发生碰
	6.1.17　应具备在100 mm积水深度的道路稳定行驶的能力，且保持在原车道内驶出。
	6.1.18　应具备在指定道路内自动掉头的能力，掉头行为应符合机场要求。
	6.1.19　应具备指定停车点停车的能力，停车时距离停车点最近距离应不大于10 m，右侧距离车道内侧最大距离应不大
	6.1.20　应具备穿越机坪滑行道的能力，行驶到机坪、服务车道与滑行道交叉路口时，感知或接收航空器动态，在确认安全
	6.1.21　在航空器进入机位过程中，无人驾驶设备不得从航空器和接机人员或目视泊位引导系统之间穿行。
	6.1.22　航空器被推出时，无人驾驶设备应感知或接收航空器动态，在确认安全后方可通行。

	6.2　行李/货物牵引车专用技术要求
	6.2.1　最高行驶速度、行车制动性能和驻车制动性能应符合MH/T 6048的规定。
	6.2.2　应具备携带托盘行驶的能力，携带托盘数量、尺寸和作业规范应符合机场要求。
	6.2.3　应具备货运场指定装、卸货点停车的能力，停车后设备与卸货点纵向、横向精度应不大于±20 cm。
	6.2.4　应具备室内、室外连续运行的能力，在室内稳定运行速度应不高于5 km/h，在室内、室外场景切换时应能自
	6.2.5　应具备机位保障作业等待区行驶的能力，行驶和作业规范应符合机场运行要求。

	6.3　机场旅客摆渡车专用技术要求
	6.3.1　最高行驶速度应不低于40 km/h。
	6.3.2　行车制动性能和驻车制动性能应符合GB/T 31030的规定。
	6.3.3　应一次性进入航站楼乘客接驳站台并完成停靠，无倒车调整情况，停车时设备右侧距离车道内侧最大距离应不大于
	6.3.4　应对车内进行全覆盖监控并具备异常事件报警联动的功能，至少应包含车门异常开关、干扰设备运行以及涉及乘客
	6.3.5　应具备远程控制开关车门的功能。

	6.4　可靠性
	6.4.1　在平坦、干燥，具有良好附着能力，坡度不大于3%的路面上，以无人驾驶模式进行合计不少于240 h或20
	6.4.2　无人机动设备在通过6.4.1试验后，应以无人驾驶模式在真实运营机场进行合计不少于240 h或2000
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